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K1VONAT 

Informaciosorozat atmeneti hianyat potlo DR hianypot- 
lo egyseg, amely egy GPS vevohoz (1) mint informa- 
cioforrashoz es az informaciokat felhasznaio feldolgo- 
zoegyseghez (3) van kapcsolva, es a GPS vevo (1) al- 
tal szolgaltatott informaciosorozatnak atmeneti kimara- 
dasa eseten az informaciokat, az itmeneti kimaradas 
ideje alatt, meressel es szamitassal a felhasznaio feldol- 
gozoegyseg (3) reszere potolja, van egy soros hianypot- 
lo egysdge (2), amelyhez kapcsolodik a GPS vevo (1) 
mint informacioforras es a felhasznaio feldolgozoegy- 
seg (3), a soros hianypotlo egysegnck (2) van egy kap- 
csoloja (10), amelynek uzemszeru helyzeteben, ami- 
kor az informaciosorozat a GPS vevohoz (1) eljut, a 
vevo es a felhasznaio feldolgozoegyseg (3) sorba kap- 



csolt; a kapcsolonak (10) van egy, a velt informacioso- 
rozat atmeneti kimaradasat erzekelo es a kapcsolot 
(10) atalHto szerve; a kapcsolo (10) atvaltott helyzete- 
ben (14) a DR hianypotlo egyseg (2) a felhasznaio fel- 
dolgozoegyseggel (3) sorba kapcsolt es a kimaradas 
ideje alatt a soros hianypotlo egyseg (2) altal&rolgaha^ 
tott informacio peldaul protofcollszerkezete, tartalmiTe-- 
szei azonosak azzal a protokollal, amelyet a GPS ve- 
vo (1) a felhasznaio feldolgozoegyseg (3) reszere 
uzemszeruen szolgaltat azzal az elteressel, hogy a pro- 
tokollsorozat tartalmaz egy olyan adalot is, amely jel- 
zi, hogy az informaciosorozat nem a GPS vevotol, ha- 
nem az atmeneti hianyt potlo soros egysegtol (2) szar- 
mazik. 
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GPS (Global Positioning System) informici6sorozat ve- 
telenek es azt a felhasznil6nak tovibbad6 folyamatban 
gyakori eset, hogy a vetel feltetelei atmenetileg megvil- . 
toznak, a vetel szunetel es a felhasznilo ezen idotartam 
alatt informaciot nem kap, ami a felhasznilo jellegetol 5 
fuggoen meg nem engedheto zavar forrasa lehet. 

llyen helyzet ill elo gyakran a foldrajzi helyzetet 
megillapito GPS vevok altal a felh'asznilonak (Host) 
szolgiltatott inforrhaciok kimaradasa eseten. A GPS ve- 
vok altal szolgaltatott informici6k sorozata (peldaul po- 1 0 
zicio, a pozicio valtozasanak iranyszoge, sebesseg) a ve- 
teli viszohyok viltozisa miatt megszakadhat, mert pel- 
daul a GPS vevo antennaja nem latja a korrekt pozicio- 
.meghatirozashoz sziikseges legalabb hirom muholdat. 
Ez a helyzet konnyen eloallhat, ha a GPS vevo viros- 1 5 
ban hazak kozott mozog, vagy erdoben van es a hazak 
vagy a fak a GPS vevo antennajat takarjak. 

llyenkor a GPS vevo az informaciot tartalmazo ki- 
meno iizeneteben, peldaul protokolljiban, „nem erve- 
nyes" indikaciot kozol. Ez esetben a GPS vevoben vett 20 
uzenetet felhasznilo feldolgozoegyseg csak varni tud 
az „ervcnyes" indikicioju iizenet erkezcseig. Ebbol ko- 
vetkezik, hogy a „nem ervenyes" idotartamban a fel- 
hasznilo feldolgozoegyseg, amely peldaul a terkepen 
mutatja a GPS vevo poziciojit, vagy mozgo jarmu ese- 25 
teben adatatvitellel tovabbitja a pozicio adatait egy koz- 
ponti berendezesnek, nem ismeri az aktuilis pozicio 
adatait es az abb6i szarmaztathato adatokal (peldaul ha- 
ladisiranyt, sebcsseget) sem. 

Ervenyes adat hiinyiban itmenetileg az egesz rend- 30 
szer mukodeskeptelen, stagnil Ha ez a rendszer pel- 
daul egy automatikus jirmuhely-meghatarozo rendszer 
(Automatic Vehicle Localiser System, AVLS), a jarmu 
kovetese szunetel, ami sok esetben biztonsagi szem- 
pontbol nemkivanatos. 35 

Az ilyen szunetek ithidalasara, a kimarado informi- 
cidk potlasara ismeretesek az ugynevezett DR (Dead 
Reckon) hiinypotlo egysegek. Ezek szenzorral a GPS 
vevotol fuggetleniil merik az irinyszoget (Heading),ja__ 
megtett utat, es rendszerint a megtett uttal aranyos'j elct"^ 
-fogado impulzusberrienetuk vanrHa a vezerloegy^egtol-l-- 
megkapjak az utolso ervenyes pozicio adatait, ugy a sa- 
jat maguk altal mert irany- es utadatok alapjin a pozi- 
cioviltozast szamitva, kepesek a pozicio folyamalos 
meghatarozasara a GPS vevo ervenytelen informacio- 45 
kat ado atmeneti idoperiodusiban is. llyen modon a po- 
zicionalas folyamatos. 

llyen bcrendczest ismcrtet az US 5,394,333 szamu 
szabadalmi irat, amely egy GPS navigacios rendszert is- 
mertet, ahol egy jarmu navigacios celbol torteno pozi- 50 
ciomeghatarozasa muholdakrol vett jelekkel tortenik, 
de az aktuilis pozicionak kalkulilasara egy DR rend- 
szer szolgal, amelynek a leiras szerint (3. hasib 56-58. 
sor) tachometert, iranytut, fordulasmerot tartalmazo me- 
roeszkozei vannak, amelyek adataibol a DR szenzor a 55 
jarmu poziciojat a GPS rendszcrtol fuggetleniil szamol- 
ja. A DR szenzor a leiras es a 2. ibra 26 jele szerinl 
a GPS rendszerrel nines is kapcsolatban. (Felteheto, 
hogy a leiras es rajz ezen resze hibas, mert a DR szen- 
zor adatai alapjin torteno pozicioszamitashoz szukse- 60 



ges az aktuilis GPS adatokat legalibb idonkent kiin- 
dulo adatkent a DR szenzorba betiplitni.) 

Az ilyen ismert pirhuzamosan kapcsolt DR egyse- 
gek hitrinya, hogy mint periferiik pirhuzamosan kap- 
csoltak az informaciosorozatot ado GPS vevo es a fel- 
hasznilo feldolgozoegyseg kozott, igy a felhasznild fel- 
dolgoz6egysegben reszukre kulon soros port letesitese 
sziikseges, tovibbi - habir a technika allasa szerint 
a talilminyhoz legkozelebb alio, elobb jellemzett 
US 5,394,333 szamu szabadalmi irat ezt nem jellem- 
zi - illandoan aktualizilni kell reszukre a pozicioadalo 
kat es a GPS vevo ervenytelen adatokat szolgal tato pe- 
riodusinak bekovctkezesekor kerdezniiik kell az utolso 
aktuilis pozicio adatait. Emiatt illando kezelest igenyel- 
nek a GPS vevo reszerol. 

A talilminy szerinti berendezes az ismert DR egyse- 
gek hianyossagainak kikiiszoboleset kivinja elerni. 

A talilminy szerint az informiciosorozat itmeneti 
hiinyit pptlo egyseg (SDR, Serial Dead Reckon) egy 
GPS vevo mint informicioforris es az informiciokat 
felhasznilo feldolgozoegyseg koze sorosan van clren- 
dezve, es a GPS vevo informiciosorozatinak atmeneti 
ervenytelensege, kimaradasa es igy itmeneti hiinya 
eseten, az itmeneti kimaradis ido alatt, az informi- 
ciokat a felhasznilo feldolgozoegyseg reszere potolja; 
a hiinyt potlo egyseg a vevo es felhasznilo feldolgozo- 
egyseg kozott, a vett informiciosorozat itmeneti kima- 
radisinak ideje alatt sorba kapcsolt mukodesu, az itme- 
neti kimaradis idejere a sorba kapcsolt mukddest egy, 
a kimaradist erzekelo kapesolo illitja elo es a kimara- 
dis ideje alatt az informiciokat potlo egyseg (SDR) al- 
tal szolgaltatott protokollok szcrkezele, tartalma azo- 
nos azzal a protokollal, amelyei a vevo a felhasznilo 
feldolgozoegyseg reszere uzemszeruen szolgaltat, az- 
zal az elteressel, hogy ez az informiciosorozat tartal- 
maz olyan adatol, mely szerint az informaciosorozatot .-. 
a hiinyt potlo egyseg (SDR) szolgaltatta. A.hiin^ot-. 
lis idoperiodusiban a felhasznilo -fele r .nyitptt output-". 
- bemenet ^ J^l^tetben a^pir^uzamosan^^sqlU^ 
~ Pgy scgej^^^^^tr^ugy ariaz, Mn^ az^einizjeru cnajj 
Seyp^ItaTT^fefn^^ 
output-bemenete. 

A berendezest egy automatikus helyzetmeghatiro- 
zo rendszerre (AVLS) alkalmazva az 1. abra segitsege- 
vel mutatjuk be reszletesen. 

Az 1 GPS vevo (az informicioforris), tovibbi a ta- 
lilminy szerinti soros 2 hiinypotlo egyseg es a 3 fel- 
hasznilo feldolgozoegyseg sorba kapcsolt elrendezesu. 
Amikor az 1 GPS vevo ervenyes uzenetekel (iltaliban 
RMC iizeneteket) kuld a 3 felhasznilo feldolgozoegy- 
seg fele a talilminy szerinti soros 2 hiinypotlo egyseg 
10 kapcsoloja 13 uzemszeru helyzetben, transzparens 
allapotban van, az iizenetek a 10 kapcsolon kcrcsztul 
egyencsen a 3 felhasznilo feldolgozoegysegbe jutnak. 
(Transzparens iizemmod). 

A 10 kapcsolokent szolgalhat barmcly ismert elckt- 
ronikusan vezerelt kapesolo, peldaul egy demulti- 
plexer, amely az RMC iizenetben megjeleno „nem erve- 
nyes" jelre szolal meg es az RMC iizenetben ujra megje- 
leno ..ervenyes" jel utin visszakapcsol. 



1 



HU 220 523 Bl 



2 



A soros 2 hianypotlo egysegnek az 1 GPS vevotol 
fuggetleniil mfikddG meroeszkozei vannak: a 7 mero- 
eszkoz (iiinymeresre, eifordulasmeresre peldaul kerek- 
fordulatszajnkiilonbseg-meressel) es a megtett utat me* 
ro 5 meroeszkdz; az 1 GPS vevo iizeneteit a 4 bemenet 
fogadja; a 8 CPU (Central Processing Unit) folyamato- 
san figyeli az 1 GPS vevo 6 bemeneten odavezetett je- 
leinek informaci6tartalmat, valamint az 5, 7 meroeszko- 
zokbol a 15, 16 bemeneteken at vett adatokat, amelyek- 
bol folyamatosan pozlciot szamol. Amikor az 1 GPS ve- 
votol kapott uzenetben „ervenyes" jel erkezik a 8 CPU- 
ban szamolt, pozici6t jellemzS adatok nem tovabbkod- 
nak a 3 felhasznalo feldolgozoegyseg fele, mert a 10 
kapcsolo az 1 GPS vevobol erkezo iizenetek reszere 
van nyitva, a 8 CPU iranyaban zart helyzetu. Amikor 
az 1 GPS vevo uzeneteben ^ervenytelcn" jel jelenik 
meg, peldaul az antenna takart helyzete miatt, a 10 kap- 
csolo, a 11 mukddteto hatasara 14 atvaltott helyzetbe 
valt at es a 8 CPU uzenetei jutnak el a 9 kimeneten at a 
3 felhasznalo feldolgozoegyseg fele. A 8 CPU felol er- 
kezo uzenet peldaul NMEA szabvany szerinti protokoll- 
szerkezete, adatrendszere azonos azzal a protokollfor- 
maval, amely az 1 GPS vevo iizeneteit hordozza, es 
amely a 3 felhasznalo feldolgozocgyscghez jut el azok 
„ervenyes" jel lege eseten. Az uzeneteknek a 3 felhasz- 
nalo feldolgozoegyseg fele meno 12 kimenete azonos 
attol fuggetleniil, hogy azok az 1 GPS vevotol vagy a 
8 CPU-tol erkeznek. A 3 felhasznalo feldolgozoegyseg- 
hez erkezo iizenetben, protokollban, a 8 CPU-bol szar- 
mazo iizenetekben egy tobblet jelet alkalmazva celsze- 
ruen meg lehet jeleniteni, hogy az az 1 GPS vevotol 
vagy a 8 CPU-tol szarmazik-e. 

A 8 CPU alapul veszi az 1 GPS vevotol atvett utol- 
so ervenyes pozicioadatot, a 2 soros hianypotlo egyseg 
meroegysegeinek adataibolvszamolja a pozicio_ehhez 
^kepestLvaltozasat, es' ebb^Lallapi tj a meg az aktual is po- 
"ziciotv majd-kozH azt'uzelietJormajaban ^fejhaszhlio-- 
val az 1 .GPS: vevo-infonn^ 



lakozas volna szukseges a vevo es felhasznalo kozou 
a hianyp6tl6 egyseg jelentetetoi fuggetleniil; 

- automatikus uzemti, a felhasznal6 kozponti egysegtol 
kezelest, kulon portot nem igenyel; 

5 - modositas nelkul egyszeruen sorba kotheto az 1 GPS 
vev6vei 6s a felhasznal6val; 

- a kozponti feldolgozd-, felhasznaloegyseg, igy az 
egesz rendszer uzeme folyamatossa valik; 

- specialis protokoll eseten a 8 CPU programjanak val- 
1 0 toztatasaval a kivant protokollhoz illeszkedove teheto. 
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S> Amikor azj 1 gPS : veyof6I%^ WJ^Mry^ 
nyrese^-^ 

fielyzetibe, transzparens7i£effi 
tol szarmazo uzenetek jutnak el a felhasznalohoz, ha- 
nem az 1 GPS vevotol szarmazo „ervenyes"jizenetek. 
^ _^taIalmany,szerinti^2_soro_s^ianypb 
nyeges elonyei az ismert hasonto celu beiendezesekhez^ 
kepest : 

- a talalmany szerinti 2 soros kapcsolasu hianypotlo 
egyseg univerzalisan alkalmas barmely tipusu 1 GPS 
vevo (informacioforras) utan es felhasznalo (Host) 
ele, tehat a ketto koze soros elrendezesben alkalmaz- 
va, felleve, hogy azok szabvanyos NMEA (National 
Marine Electronics Association) protokollt haszna!- 
nak, mert a talalmany szerinti 2 soros hianypotlo * 
egyseg - ellentetben a parhuzamosan kapcsolt DR 
egysegekkel, mint amilycnt az US 5,394,333 szamu 
szabadalmi irat ismenet - ugyanazt a 4 bemenetcsat- 
lakozast kivanja meg a GPS vevotol es ugyanazt 
a 12 kimenetcsatlakozast kivanja a felhasznalotol 
(Host), mint amilyen bemenet-, illelve kimenetcsat- 



1. GPS inforrnaciosorozat atmeneti hianyat potlo 
DR hianyp6tl6 egyseg, amely mozgo jarmuvek automa- 
tikus helymeghatarozd rendszerehez (AVLS-hez) illesz- 
kedfi GPS vevobol mint informacioforrasbol es az 
informaciokat felhasznalo feldolgozoegysegbol alio he- 
lyi rendszerhez van kapcsolva, es a GPS vevo altal szol- 
galtatott inforrnaciosorozat atmeneti kimaradasa eseten 
az informaciokat az atmeneti kimaradas ideje alatt me- 
ressel es szamitassal a felhasznalo feldolgozoegyseg re- 
szere potolja, azzal jellemezve, hogy van egy, a felhasz- 
nalo feldolgozoegyseg (3) reszere uzemszeruen, pel- 
daul protokoll formajaban, informaciot szolgaltato 
GPS vevohoz (1) kapcsolodo bemenete (4), tovabba a 
felhasznalo feldolgozoegyseg (3) fele egy kimenete 
(12), es a bemenet (4) es a kimenet (12) kozott a hiany- 
potlo egyseg (2) sorosan kapcsolt, a soros hianypotlo 
egysegnek (2) van egy onmagaban ismert, el ektronikus 
mukddesu ketallasu kapcsoloja (10), a ketallasu kapcso- 
lo (10) a GPS vevo (1) reszere erkezo, ^ervenyes'' jelet 
tartalmazo inforrnaciosorozat fennallasanak idotartama- 
ban iizemszeru helyzetben (1 3) van es a GPS vevo (1) a 
felhasznalo feldolgozoegyseggel (3) sorba kapcsolt; a 
-^f kapcsolonak (10) az inforrnaciosorozat „erveny telcn*' 
^; .-jelet erzekel6 'szerve van, amely. a kapcsolot (10) egy 
" _ mukddteto (ll)-utjan az informacjosoTo7^t";,ervenyte- 
;40 ~ ien > V .iel6nek" h"at"asara,-az ervdny telenseg idotartama" 
^^J^ba^ltptt r iielyz^^ 
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> ---vehy es^infdrmaci oinak" atmeneti" hi any at p6tlo"soros " 
hianypotlo egys6gnek (2) vannak a GPS vevotol (1) fug- 

_ r getleniil mukodo meroeszkqzei (5, 7) es eszkoze CPU 

;45 (8) formajaban a jarmu poziciojanak egy, a GPS- vevo- 
tol (1) vett aktualis pozicioertekhez kepesti vaitozasa- 
nak, a meroeszkozei (5, 7) altal szolgaltatott adatok 
alapjan torteno szamitasara; a kapcsolo (10) atvaltott 
helyzeteben (14) a CPU (8) kimenete (9) es a felhasz- 

50 nalo feldolgozoegyseg (3) ossze van kotve. 

2. Az 1. igenypont szerinti GPS inforrnaciosorozat 
atmeneti hianyat potlo DR hianypotlo egyseg, azzal jel- 
lemezve, hogy a kimaradas ideje alatt a soros hianypdt- 
16 egysegben (2) a CPU (8) altal szolgaltatott informa- 

55 cio peldaul protokoll, peldaul NMEA rendszeru szerke- 
zete, tartalmi reszeibcn azonos azzal a protokollal, amc- 
lyet a GPS vevo (1) a felhasznalo feldolgozoegyseg (3) 
reszere uzemszeruen szolgaltat, azzal az elteressel, 
hogy a protokollsorozat tart aim az egy olyan adatot is, 

60 amely jelzi, hogy az inforrnaciosorozat nem a GPS ve- 
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\6t6\ (1), hanem az atmeneti hianyt p6tl6 soros hiany- 
pdtld (2) egyseg CPU (8) egysegebol szarmazik. 

3. Az 1-2. igenypontokbarmelyike szerinti GPS in- 
forrnaciosorozat atmeneti hianyat p6tlo DR liianypotlo 
egyseg azzal jellemezve, hogy az itmeneti hianyt potlo 5 
soros hianypotlo egysegnek (2) van a GPS vevotol (1) 
fuggetlenul mukodo, a jarmfl mozgasanak iranyat mere 
meroeszkoze (7), a jarmu scbesseget es a jarmu alta! 
megtett utat mero meroeszkoze (5), melyek a CPU-hoz 
(8) kapcsolodnak, tovabba van a GPS vevohoz kapeso- 1 0 
lodo (1), a mindenkori aktualis jarmupoziciot vevo be- 
menete (6) a CPU-nak (8), tovabba egyetlen kimenete 
(12) van a felhasznal6 feldolgozocgyseg (3) fele a GPS 



vevo (1) altal uzemszerueri szolgaltatott informaciokat 
megjelenito protokoll kiadasara, es a GPS vev6 (1) it- 
meneti, ervenytelen adatokat kiad6 idotartama alatt a 
CPU-bol (8) szarmazo protokoll kiadasara. 

4. Az 1 -3. igenypontok barmelyike szerinti infor- 
maci6sorozat atmeneti hianyat p6tl6 DR hianypotI6 
egyseg, azzal jellemezve, hogy a GPS vevo (1) atmene- 
ti, ervenytelen adatokat szolgaltatd periodusaban a fel- 
hasznaio feldolgozoegyseget (3) informaciokkal ellato 
helyzetbe kapcsolt soros hianypotlo egyseg (2) univer- 
zalisan barmely GPS vevo (1) Upusahoz hozzaillik, 
amely GPS vev6 (1) az informaciot szabvanyos NMEA 
protokoll formajaban szolgaltatja. 
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